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 یشرفته مدرنپ کنترل  •
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 های کنترل فازی یستم س •

 یک پیشرفته ربات •

 ینامیک پیشرفتهد •

 ی تخمین حالت و کنترل هوشمند تئور •

 های پژوهشی دیگر فعالیت 

 های پهپاد کوادروتور، پروژه بنیاد ملی نخبگان ایران.کنندهسازی کنترلسازی و پیادهی، شبیهطراح •
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