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 آموزشی  سوابق

 1390، تهران، علم و صنعت ایران ، دانشگاه کنترل -، مهندسی برقریدکت ▪

 گیري و کاهش نامعینی در مسائل استدلال شهودي با استفاده از ترکیب اطلاعات سنسورياندازه عنوان رساله: 

 1383کنترل، دانشگاه علم و صنعت ایران، تهران،  -مهندسی برق، کارشناسی ارشد ▪

  طراحی و شبیه سازي کنترل پیش بین غیرخطی براي زیرسیستمهاي اصلی صنایع پتروشیمی: نامهپایان عنوان 

 1381الکترونیک، دانشگاه علم و صنعت ایران، تهران،  -مهندسی برق، کارشناسی ▪

 GPIBتایمر دو کاناله با قابلیت  -نامه: طراحی و ساخت شمارنده عنوان پایان 

 

 استخدامی  و  کاری سوابق

 تا کنون )عضو هیأت علمی( 1403گروه مهندسی برق، دانشگاه زنجان، از بهمن  ▪

 . )مأموریت آموزشی و پژوهشی( 1403تا بهمن  1401گروه مهندسی برق، دانشگاه زنجان، از بهمن ▪

 )عضو هیأت علمی(  1403تا بهمن  1390 بهمنگروه مهندسی برق، دانشگاه صنعتی همدان، از  ▪

 .(1395-1394و  1382-1381طراحی مدارات الکترونیک و ابزاردقیق: )  ▪

   (.1387مرکزتحقیقات دفاعی پیشرفته ) -دانشگاه علم و صنعت ایران: پروژه همکار  ▪

 (. 1385-1384))وزارت صنعت، معدن و تجارت(  صنایع نوین رکزم -دانشگاه علم و صنعت ایران: پروژه همکار  ▪

 (.1382) مجتمع پتروشیمی امیرکبیر -دانشگاه علم و صنعت ایران: پروژه همکار  ▪

 

 های کاری تخصصی  و مهارت ها زمینه 
 اتوماسیون صنعتی کنترل صنعتی، ابزار دقیق و  ▪

 )کوادروتور(  UAVسیستمهاي کنترل پرواز و  ▪

 ترکیب اطلاعات و تئوري اطلاعات  ▪

 کنترل تطبیقی ▪
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 بین خطی و غیرخطیکنترل پیش  ▪

 رباتیک ▪

 

 ها زبان 
 فارسی  ▪

 انگلیسی  ▪

 

 دانشگاهی   افتخارات  و جوایز

 

 . 1396و 1394، 1392گروه مهندسی برق، دانشگاه صنعتی همدان،  ،آموزشی برتر مدرس ▪

 . دانشگاه علم و صنعت ایران  - ( دوره دکتري دانشکده مهندسی برق )کلیه گرایشها(84هاي سال  آموختگان )ورودي رتبه اول دانش  ▪

 .(1384دانشگاه علم و صنعت ایران ) -رتبه اول آزمون کتبی پذیرش دانشجوي دکتري مهندسی برق  ▪

)نیمسال   -دانشجوي ممتاز دوره کارشناسی دانشکده مهندسی برق   ▪ ایران  اول    1377-78دوم    هاي دانشگاه علم و صنعت  - 80و  

1379) . 

 

 بورسیه  و گرنت

 . 1389تا  1386دانشگاه صنعتی همدان، از وزارت علوم، تحقیقات و فناوري، ، بورسیه ▪

 

 تدریس  سوابق

 تا کنون(  1401دانشگاه زنجان )بهمن  ▪

 . (1403 بهمن -1388ی همدان )بهمن دانشگاه صنعت ▪

 .(1391تیر  -1385دانشگاه آزاد اسلامی واحد ابهر )بهمن  ▪

 .(1390بهمن  -1390واحد قزوین )مهردانشگاه آزاد اسلامی  ▪

 .(1385بهمن -1385واحد بوشهر )مهر دانشگاه آزاد اسلامی ▪

 .(1386تا 1382) مدرس حل تمرین: دانشگاه علم و صنعت ایران  ▪

 

 دروس  عناوین
  

 تحصیلات تکمیلی  کارشناسی 

 سیستمهاي کنترل چندمتغیره ▪ کنترل صنعتی ▪

 سیستمهاي کنترل تطبیقی  ▪ ( و غیرخطی)سیستمهاي کنترل دیجیتال  ▪

 شبکه هاي عصبی  ▪ سیستمهاي کنترل خطی  ▪

 مباحث ویژه در مهندسی کنترل )تئوري تخمین( ▪ آزمایشگاه سیستمهاي کنترل خطی  ▪

 1مکاترونیک  ▪ (مدارهاي منطقی) 1سیستمهاي دیجیتال  ▪
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 ابزاردقیق پیشرفته ▪ هاي عصبی شبکه ▪

  سیستمهاي کنترل مدرن  ▪

  آزمایشگاه کنترل صنعتی ▪

 آزمایشگاه ابزاردقیق  ▪

 جبرخطی  ▪

 

  

 همکاری  و عضویت

 و انجمن مهندسان کنترل و ابزاردقیق ایران  IEEE :یتعضو ▪
 

 های تحصیلات تکمیلی نامه  پایان مشاوره و راهنمایی
 کارشناسی ارشد: 

 

 دانشگاه زنجان: 

  داد یرو  کیبر روش تحر  یمبتن  یکیالکتر  يسرعت خودرو  میتنظ  ي برا  ن یرتکیغ  ياانه یپا  یکننده لغزشکنترل  ی»طراح  راهنمایی: •

 . 1405 ا«،یپو

 موجک«،  یبا استفاده از شبکه عصب  یجزئ  هیسا  طیدر شرا  کی فتوولتائ  يها  ستمیدر س  ينقطه حداکثر توان سراسر  یابی»ردراهنمایی:   •

1404 . 

خارجی«،   اغتشاشات  حضور در کوادروتور  براي  عصبی  شبکه بر  مبتنی پایانه  تطبیقی  لغزشی  حالت کننده کنترل راهنمایی: »طراحی •

1403 

 1402پره«،  بدون   عمودپرواز کوادروتور  براي  مانع تابع  بر  مبتنی مقاوم  لغزشی حالت کننده کنترل راهنمایی: »طراحی •

 

 ی همدان دانشگاه صنعت 

در    ینیبا لحاظ نامع  کیفتوولتائ  يستمها یمبدل متصل به شبکه در س  يبرا   یقیبر مدل تطب   یمبتن  نیبش یکنترل پ  یطراحراهنمایی: »  ▪

 1405.  همدان  یپارامترها«، دانشگاه صنعت

.  همدان   یدانشگاه صنعت  -  «،یتیتقو  قیعم  ي ریادگیو    ریمس  ي زیاز مانع کوادروتور با استفاده از برنامه ر  ي»کنترل دورراهنمایی:   ▪

1404 

 1403کوادروتور«،  براي خطا پذیرتحمل  مدل  بر مبتنی بینپیشکننده کنترل راهنمایی: »طراحی ▪

 1403تطبیقی«،  بینپیش  کنترل هايروش  مبناي بر کوادروتور کنترل  و راهنمایی: »هدایت  ▪

 1403سنکرون«،   ژنراتورهاي تحریک سیستم براي تطبیقی   عقب به   گام بر مبتنی مدلغزشیکننده کنترل راهنمایی: »طراحی ▪

 1401« سازي فیدبک تطبیقی فازيکننده خطیپذیر خطا براي یک کوادروتور با استفاده از کنترلکنترل تحملراهنمایی: »  ▪

 1399اي«  ذره  فیلتر از استفاده  با  خودکار هايتقاطع  از  خودران خودروهاي  عبور راهنمایی: »کنترل ▪

 1398معیاره«،  چند سازيتصمیم  از استفاده  با  هزینه  و  زمان کاهش جهت  پروژه  مدیریت بهینه روش ارائهراهنمایی: »  ▪

 1399،  تکراري«  خنثی  کالمن  فیلتر  بر  مبتنی  سنسوري  اطلاعات  ترکیب  با  کوادروتور  یک  براي  حالت  گرتخمین  راهنمایی: »طراحی ▪
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 1397 ،تطبیقی« فیدبک سازي خطی  روش از  استفاده  با  کوادروتور یک براي متغیر گام راهنمایی: »کنترل ▪

 1397عمق«،  گیري اندازه  به  نیاز  رفع جهت کوادروتور یک تطبیقی بصري سرو »کنترل راهنمایی: ▪

 1397محیطی«،  اغتشاشات  حذف  با  شده  توزیع  خورشیدي کلکتورهاي  میدان  در روغن دماي تطبیقی راهنمایی: »کنترل ▪

 1397تطبیقی«،  دینامیکی فیدبک  سازيخطی روش از استفاده  با  کوادروتور یک ردیابی راهنمایی: »کنترل ▪

 1396کوادروتور«،  یک براي ناپذیر ابطال کنترل »طراحی راهنمایی: ▪

 1396اي«، هسته  چند  هايپردازنده  در انرژي و  دما مدیریت براي کنترلی راهکار راهنمایی: »طراحی ▪

 1395، «نامعین  بارهاي گرفتن نظر  در با  کوادروتور یک مقاوم تطبیقی کنترل»  راهنمایی: ▪

 1394پذیر خطا براي کوادروتور«، راهنمایی: »طراحی سیستم کنترل تحمل ▪

 1394 «ها  بر اساس روشهاي مبتنی بر تخمین حالتحذف نوسانات فرکانس و بهبود پایداري در ریزشبکه »  راهنمایی، ▪

 1394پراکنده«،  تولید  منابع شامل اي جزیره  هاي  شبکه  ریز فرکانس و  ولتاژ  تطبیقی راهنمایی: »کنترل ▪

 1393، تطبیقی« کنترل کمک به خارجی اغتشاشات  اثر  تحت  کوادروتور یک مسیر ردیابی» راهنمایی:  ▪

 1395سازي انرژي«، بهبود قابلیت کنترل فرکانس توربینهاي بادي سرعت متغیر با استفاده از ذخیره »  مشاوره: ▪

 

 مورد  110  –دانشگاههای صنعتی همدان و زنجان کارشناسی : 

 

 ای حرفه  و صنعتی  تجارب 

 (1395 - 1394و  1382-1381طراحی مدارات الکترونیک و ابزاردقیق: )  ▪

▪  « پروژه،  مین همکار  روشهاي  انواع  موجود  وضعیت  مطالعه  و  مین بررسی  رباتهاي  و  ایران  -یاب«یابی  صنعت  و  علم    - دانشگاه 

  (.1387مرکزتحقیقات دفاعی پیشرفته )

  مرکز  - دانشگاه علم و صنعت ایران  - «هاي فرآینديبین با کاربرد عمومی در پروسهافزار کنترل پیش طراحی نرمهمکار پروژه، »  ▪

 (. 1385-1384)صنایع نوین

هاي پنجگانه  پلنت   DCSمجتمع پتروشیمی امیرکبیر با قابلیت ارتباط بهنگام به سیستم کنترل    ITسنجی طرح جامع  امکانهمکار پروژه، »  ▪

 (.1382) و مجتمع پتروشیمی امیرکبیر دانشگاه علم و صنعت ایران  -«OPCمجتمع تحت استاندارد 

 

 اختراع  ثبت

  تاریخ   و  شماره   ،«آردوینو  برد  بر  مبتنی  اتوماتیک  چسب  تزریق  دستگاه »   اده،زرحیمی  عارف  و  خدابنده  مهدی  سده،  براتی  مجید ▪

 . 1397/ 03/04 -96030: ثبت

 

 آموزشی  و تخصصی رگاهکا در شرکت

» کارگاه آموزش ▪ به روش طراح  يستمهایس  يسازاده یپی  نرم   یمبتن   ی توکار  از  استفاده  با  چهاردهمین «،  MATLABافزار  بر مدل 

 .1393اسفند  21 -19المللی انجمن هوافضاي ایران، سازمان پژوهشهاي علمی و صنعتی ایران، کنفرانس بین 

 .1393اسفند   6کارگاه آموزشی »اصول تدوین استانداردهاي ملی ایران«، اداره کل استاندارد استان همدان،  ▪

  .1394آذر   5«، پارک علم و فناوري استان همدان، آشنایی با فرآیند ثبت اختراع و مالکیت صنعتیکارگاه آموزشی »  ▪
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 تخصصی  داوری

 داوری کتاب: 

 .1396 انتشارات دانشگاه زنجان»نظریه سیستمهاي کنترل اتوماتیک«،  ▪

 .1397آذر  28کنترل غیرخطی مرتبه کسري کاربردي«، انتشارات دانشگاه صنعتی همدان. »  ▪

 

  داور مجله:

▪ Aerospace Science & Technology 

▪ Advances in Mechanical Engineering 

▪ Advanced Robotics 

▪ Applied Mathematical Modelling 

▪ Amirkabir International Journal of Modeling, Identification, Simulation and Control 

▪ Computing Surveys 

▪ Control Engineering Practice 

▪ Digital Signal Processing (DSP)  

▪ Electronic Letters 

▪ Geosystem Engineering 

▪ Hinadwi Mathematical Problems in Engineering 

▪ Hindawi International Journal of Aerospace Engineering 

▪ Hindawi Journal of Engineering 

▪ IEEE Access 

▪ IEEE IAS Publication 

▪ IEEE Intelligent Transportation Systems Transactions 

▪ IEEE Transactions on Aerospace and Electronic Systems 

▪ IEEE Transactions on Automation Science and Engineering 

▪ IEEE Transactions on Circuits and Systems II: Express Briefs 

▪ IEEE Transactions on Cybernetics 

▪ IEEE Transactions on Industrial Electronics (IEEE-TIE) 

▪ IEEE Transactions on Industrial Informatics 

▪ IEEE Transactions on Mechatronics 

▪ IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics (IEEE-TSMC) 

▪ IEEE Transactions on Vehicular Technology 

▪ IET Biometrics 

▪ Instrumentation Science & Technology 

▪ International Journal of Robust and Nonlinear Control 

▪ International Journal of Adaptive Control and Signal Processing 

▪ International Journal of Advanced Design and Manufacturing Technology (ADMT) 

▪ International Journal of Dynamics and Control 

▪ International Journal of General Systems 

▪ International Journal of Robust and Nonlinear Control 

▪ International Transactions on Electrical Energy Systems 

▪ Iranian Journal of Science and Technology, Transactions of Electrical Engineering 

▪ Iranian Electric Industry Journal of Quality and Productivity 

▪ ISA Transactions 

▪ Journal of Aerospace Engineering (Part G) 

▪ Journal of Applied and Computational Mechanics (JACM) 

▪ Journal of Control (KNTU) 

▪ Journal of Control and Decision 

▪ Journal of Control Engineering and Technology (JCET) 

▪ Journal of Mechanical Engineering Science: Part C 

▪ Journal of Franklin Institute 

▪ Journal of Systems and Control Engineering 

▪ Journal of Vibration and Control 
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▪ Majlesi Journal of Electrical Engineering 

▪ Measurement and Control 

▪ Neural Computing & Applications 

▪ Nonlinear Dynamics 

▪ Ocean Engineering 

▪ Power Electronics and Drives 

▪ Robotica 

▪ SCIENCE CHINA Information Sciences 

▪ Ships and Offshore Structures 

▪ Transaction of the Institute of Measurement and Control (TIMC) 

▪ Unmanned Systems 

▪ Wiley: Journal of Control Science and Engineering 

   زیبرق دانشگاه تبر یمجله مهندس ▪

 ق( ساب -برق یهوشمند درمهندس   يهابرق )سیستم یدر مهندس یهوش محاسبات مجله ▪

 ها ها و شاره مکانیک سازه  ▪

 داور فنی: 

 1391پارک علم و فن آوري استان همدان، از سال  ▪

 (1398تا  1394) (TRL)برمبناي سطح آمادگی فناوري    فن بازار کشورو   پژوهش، فناوريدستاوردهاي نمایشگاه  طرحهاي ▪

 

 اجرایی  سوابق

 (1400 آبان 30تا   98شهریور  9دسی برق دانشگاه صنعتی همدان )از مدیر گروه مهن ▪

 راه اندازي آزمایشگاه کنترل صنعتی در دانشگاه صنعتی همدان  ▪

 راه اندازي آزمایشگاه ابزاردقیق در دانشگاه صنعتی همدان  ▪

 عضو شوراي نظارت و ارزیابی دانشگاه صنعتی همدان  ▪

 عضو هیأت اجرایی منابع انسانی دانشگاه  ▪

 راهبردي دانشگاه صنعتی همدانتنظیم برنامه  ستادشوراي راهبردي و عضو  ▪

 عضو کمیته منتخب ستاد دانشجویان شاهد و ایثارگر  ▪

 عضو کمیته بدوي انضباطی دانشجویان دانشگاه صنعتی همدان  ▪

 (1393فروردین  25تا  1391مهر  17از )دانشگاه صنعتی همدان،  معاون مدیر گروه، گروه مهندسی برق،  ▪

 عضو کمیته ارزیابی درونی گروه مهندسی برق دانشگاه صنعتی همدان  ▪

 

 انتشارات 

Journal Papers: 
1. M.H. Ahmadi, F. Bayat, M. Khodabandeh, A. Fekih, “Barrier function-based adaptive super-twisting sliding mode 
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5. M. Vahdanipour and M. Khodabandeh, “Adaptive fractional-order back stepping control for tracking and 
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6. M. Mosalsal and M. Khodabandeh,  "Variable Pitch control of a quadrotor using adaptive sliding mode controller", 

Aircraft Engineering and Aerospace Technology, Vol. 95, No. 2, PP: 464-264, January 6, 2023 (DOI: 

10.1108/AEAT-03-2022-0072) 

7. N. Maleki, M. Khodabandeh, M. Soofi, “Adaptive Nonlinear Control of Outlet Oil Temperature of a Distributed 

Solar Collector Field in Presence of Environment Disturbances”, Computational Intelligence in Electrical 

Engineering, Vol. 12, No. 4, 2022. (DOI: 10.22108/isee.2022.132335.1538) 

8. AmirMohammad Aghazamani, Mahdi Khodabandeh, Roozbeh Razavi-Far, Jafar Zarei, Mehrdad Seif, “Quadrotor 

Attitude and Altitude Tracking Control Using Finite Discrete Time Linear Quadratic Tracking Controller”, Vol. 55, 
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